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Laat ons een bloem en wat gras dat nog groen is
Laat ons een boom en het zicht op de zee

Vergeet voor één keer hoeveel geld een miljoen is
De wereld die moet nog een eeuwigheid mee

— Louis Neefs, Laat ons een bloem

Leave them a flower, some grass and a hedgerow
A hill and a valley, a view to the sea

These things are not yours to destroy as you want to
A gift given once for eternity

— Wally Whyton, Leave them a flower
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